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Datakilder

» Lidardata fra Beerum 2018: xyz-punkter med RGB fra
flybilder 2016-2018

» Samtidig opptak av hyperspektrale data 30 cm og lidar fra
Basrum 2019

» Samtidig opptak av RGB ortofoto 8 cm og lidar fra Baerum
2020

Evt. samme bildedata som over men uten lidar
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Maling av prediksjonsngyaktighet, per piksel

Snitt over union: Klassifikasjonsrate:

Falske
positive

Union Faktisk
Falske bygning
negative

Snitt Sanne positive
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Union Faktisk bygning



Maling av prediksjonsngyaktighet, per objekt

Predikerte bygninger:

| o Il

.
Faktiske bygninger: , Sann
| positiv
Falsk
negativ
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Resultater: klassifisering av
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Testdata

Treningsdata

Water 0
0.4
Building { - : 6.642Q,
‘ 6.6419 %
vegetation 588800 6.6417
% 0.2

Other 589400
589500
589600 06414

punktsky

Pred | ] |

175
150
125

ter
Building
Vegetation

Other

5600 6.6414

589500
58!




Resultater: deteksjon i bilder
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Hyperspektralt
30 cm

Lidar
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U-Net
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Mask RCNN

U-Net

(c)

(d)
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